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S. 31, 10. Z. v. u.: für alle x ∈ Ω gilt → die für alle x ∈ Ω gilt

S. 96, 2./3. Z. v. o.: wi = w(xi), i = 1, 2, . . . ,m + 1, xi 6= xi′ für i 6= i′

→ wi = w(xi) mit xi 6= xi′ für i 6= i′, i, i′ = 1, 2, . . . ,m + 1

S. 104, 11./12. Z. v. o.: das Maximum der zweiten Ableitung von w im Intervall [s, t] be-
tragsmäßig klein ist
→ das Maximum des Betrags der zweiten Ableitung von w im
Intervall [s, t] klein ist

S. 105, 5./6. Z. v. o.: das Maximum der vierten Ableitung von w im Intervall [s, t] be-
tragsmäßig klein ist
→ das Maximum des Betrags der vierten Ableitung von w im
Intervall [s, t] klein ist

S. 106, 3. Z. v. u.: α9 = − 2270

14175
→ α5 = − 2270

14175

S. 107, letzte Zeile in Tabelle 3.3:

5 +
√

15

5
→ 5 +

√
15

10

S. 119, 8. Z. v. u.: die beiden Situationen c = 0 und c 6= 0. Im Fall c 6= 0 gilt
→ die beiden Situationen c = 0 und c > 0. Im Fall c > 0 gilt

S. 121, 5. Z. v. u.: µ2 = max{1, c}+ αb(b− a) → µ2 = 1 + c + αb(b− a)

S. 124, 1. Z. v. o.: zh(a) = u(a)− (Inth(u))(a) → zh(a) = u(a)− (Inth(u))(a) = 0

S. 124, Formel (3.85)

( b∫
a

[u− Inth(u)] dx

)2
→

b∫
a

[u− Inth(u)]2 dx

( b∫
a

[u− Inth(u)]′ dx

)2
→

b∫
a

{[u− Inth(u)]′}2 dx

S. 124, 8. Z. v. o.

( b∫
a

[u− Inth(u)]′ dx

)2
→

b∫
a

{[u− Inth(u)]′}2 dx

( b∫
a

[u′ − (Inth(u))′] dx

)2
→

b∫
a

[u′ − (Inth(u))′]2 dx
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S. 124, 9. Z. v. o.
n∑

i=1

( xi∫
xi−1

[u′ − (Inth(u))′] dx

)2
→

n∑
i=1

xi∫
xi−1

[u′ − (Inth(u))′]2 dx

S. 124, 12. Z. v. o. zh(xi) = u(xi)−(Inth(u))(xi) → zh(xi) = u(xi)−(Inth(u))(xi) = 0

S. 125, 2. Z. v. u.

( b∫
a

[u− Inth(u)]′ dx

)2
→

b∫
a

{[u− Inth(u)]′}2 dx

S. 126, Formel (3.86)

( b∫
a

[u− Inth(u)]′ dx

)2
→

b∫
a

{[u− Inth(u)]′}2 dx

S. 169, ergänze in der Formel (4.27)

≤
∫
Ω

|Λ0.5grad u| |Λ0.5grad v| dx +

∣∣∣∣∣
∫
Γ3

αuv ds

∣∣∣∣∣
S. 169, 6. Z. v. u.: cE,Γ3 → c2

E,Γ3

S. 169, 5. Z. v. u.: ce,Γ3 → c2
E,Γ3

S. 182, 3./4. Z. v. o. Ersetze diese beiden Zeilen durch:
Bei den in der Figur 4.6 dargestellten Zerlegungen ist die Bedingung
(ii) nicht erfüllt.

S. 185, 11./12. Z. v. o.: d.h. in der Umgebung der Kante hat die Lösung sehr große Rich-
tungsableitungen in Richtungen senkrecht zur Kante und ändert
sich vergleichsweise gering entlang der Kante
→ d.h. in der Umgebung der Kante hat die Lösung starke Ände-
rungen in Richtungen senkrecht zur Kante auch dann, wenn sich
die Lösung entlang der Kante nur wenig ändert

S. 194, 2. Z. v. o.: bei denen aber auf → bei denen aber auf mindestens

S. 199, 7. Z. v. o. −(x
(r)
2,2 − x

(r)
2,1) → −(x

(r)
2,2 − x

(r)
1,2)

S. 201, 9. Z. v. u.: i ∈ ωh → j ∈ ωh

S. 203, 1./3. Z. v. u.: ak → aijk

S. 207, 13. Z. v. u.: f
h

= [. . .]j∈ωh
→ f

h
= [. . .]i∈ωh

S. 209, 2. Z. v. o. T (r) ∩ T (r′) = ∅ → T (r) ∩ T (r′) = ∅

S. 215, 10. u. 11. Z. v. o.: 3 → N̂

S. 222, 6. Z. v. u.: Dreiecksseite → Dreiecksfläche

S. 234, 6. Z. v. u.: (4.51)). → (4.51)), und T̂ ⊂ IRd.

S. 252, 1. Z. v. u.: Unbekannten vervierfacht → Unbekannten ungefähr vervierfacht

S. 263, 13. Z. v. o.: τ < 2/λmax(D
−1K) → τ ∈ (0, 2/λmax(D

−1K))

S. 266, 4. Z. v. u.: |1− τλmax(C
−1K)| < 1 → |1− τλmax(C

−1K)|} < 1

S. 269, 4. Z. v. o.: r(k) = f −Ku(k−1) → r(k) = f −Ku(k)
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S. 275, oben Ersetze den Algorithmus Modifizierte unvollständige Cholesky-Zer-
legung durch

Modifizierte unvollständige Cholesky-Zerlegung

1. Setze Sij = Kij für i = 1, 2, . . . , N , j = i, i + 1, . . . , N .

2. Berechne für i = 1, 2, . . . , N − 1

Sii =
√

Sii .

Berechne für j = i + 1, i + 2, . . . , N

Sij = Sij/Sii ,

Sjj = Sjj − S2
ij .

Berechne für ` = i + 1, i + 2, . . . , N − 1

Berechne für m = ` + 1, ` + 2, . . . , N

t = Si`Sim

falls S`m 6= 0 : S`m = S`m − t

falls S`m = 0 : S`` = S`` − t und Smm = Smm − t .

3. SNN =
√

SNN

S. 325, 3. Z. v. u.: g
h

= [(u0, pk)]k ∈ ωh
−

∑
j ∈ γh

u∗,j(0)(pj, pi)0

→ g
h

= [(u0, pi)−
∑

j ∈ γh

u∗,j(0)(pj, pi)0]i ∈ ωh

S. 332, 2. Z. v. u.: u(1) → u
(1)
h

S. 349, 1. Z. v. u.: j = 0, 1, . . . ,m− 1 → k = 0, 1, . . . ,m− 1

Dresden, 28.8.2006
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